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Digitalisaation ja robotisaation aikajana
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Digitalisaation ja robotisaation aikajana
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Digitaalinen 3D CAD

Tietokoneellatehty
3D-suunnitelma

Koneohjaus

Integraatio 3D-koneopastuksen
ja automaation valilla (ohjaa
myds konetta)

Tietomallinnus (BIM)

Standardoidut BIM-
vaatimukset tilaajalta

Tehtavaperusteinen
koneohjaus

Koneet tekevat maariteltyja
tehtavia itsendisestiihmisen
valvonnan alla

<>

Koneluettava malli
Tietomallissa on standardoidut
tyovaiheet ja [aatuvaatimukset

Automaattiset koneet

Koneet tyoskentelevat
itsenadisestiihmisen
valvonnan alla
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Dynaaminen malli
Digitaalisen kaksosen
automaattinen paivitys
my0Os dynaamisella tiedolla
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Autonomiset koneet

Tekoaly kontrolloi
koneita itsendisesti
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Tiedon elinkaaren ymmarrysta tulee laajentaa
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Elinkaaren ylittava tietomailli

lina Juurinen, Solita, 2021

Tieto virtaa ’myotapaivaan’’, tietotarpeet ”’vastapaivaan”



Tieto on tarkea saada virtaamaan
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Tietomallin hyodyntaminen laitosten elinkaarella
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Tietomallin hyodynt
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Elinkaaren aikainen alykas omaisuudenhallinta
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Informaatiomallinnus infran elinkaaren hallinnassa
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* Tietomallien hy6dyntaminen erityisesti
kunnossapidossa ja omaisuudenhallinnassa

* Ohjeistuksen parantaminen

e Kayttoonoton vaatiminen

* Tiedon hankinnan kehittaminen
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Tilannekuva johtamisen perustana

Laatu ja
dokumentaatio



Lansimetro Oy

Tilannekuva johtamisen perustana

1. Liikennevalot tuovat
visuaalisen yhteenvedon
tilanteesta

2. Datavetoinen
johtaminen tuo
konkretiaa hankkeen
oikealle tilanteelle
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4. Tekstin maara
minimoitu paanakymissa

. Kustannuksaet (M)
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5. Integroitu tehtavalista
ajaa toiminta-keskeiseen
toimintaan

6. Data tuodaan
automaattisesti
harmonisoidussa
muodossa, mikéa
auttaa analysoinnissa




Datan keruu: jyraamisen optimointi

EVIB, MPa
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Turvallisuuden varmistaminen

Ratageometrian hallinta

Ratageometrian prosessien optimointi

Tulosten

analysointi

Tunnistetaan
mittaus-
tuloksizta
wirheet

]
mittaustiedon
wilittamisests

kunnossapitoon

Absoluuttisen

Geometrian
heikienemis-
malinmus

kSyndssd

grometrian Automaatti-
hallinta hShyryors
arvoista ja
Kunnossapiden kehityksests
vaikutusten
automazttinen seuranta

Radan kunnon yle

tuottaminen sidos

Geometrian
heikkenemisen ja muun
datzn yhdistsmi

Kunnossapito

Korjaustapa

Korataan
virheet, kun nsta
raportoidzan

Eunnossapitija
tuntee aluset
feoke musperisest

Varmistetaan
kunnossapidon
onnistuminen
mittauksilla

Kunnossapitotoimien
wvalinnan ja kohdertamisen
ehdotukset

Kunnossapitos tehd3En
ennalta suunnitellusti

Tunnistetzan, mi

kannattsa kunnossapits
milloin investoida

TyGrakojen sowittaminen
kunroszapitotdihin ja

Kunnossapitoresurssien

ohjaus optimoinnin
perusteella

Tieto-

jarjestelmat

Raportit tallennetaan

tiedostoina sovittuun
paikkaan

r

Omaisuusdata on yhdistetty
redantarkastusdztasn ja
kunnossapitodatasn joko
samassa tetokannassa tai
rajapintojen ksutta

Omaisuusdatan ja
radantarkastusdatan
visuzlisointi- ja
analysointityikalut

aikki data noudattza

Optimainnin ja

automatiikan yhdistiminen
tietofarjestelmiin

Dptimaintiin tarvittavien Tekodly tuottas
tieto(Ghteiden havzintoja rakenteiden

samaa tietopohjaz ja
sijaintijarjestelm3a

yhdistSminen (mm.
ETINE, FESUFSSIt)

Sopimukset

Kunnoszsapito-
sopimukset

Eunnossapitosopi-
mukset velvoittavat
korjaamaan virheet
maaratyla vasteella

.

PitkSjEnteiseen Brsurssicn rittavyyden
kehitykseen huomioon ottaminen
panostaminen sopimusten maarittelyssS

Palkitseminen oman Sopimusten jakaminen

Osaaminen

Radantarkastukselle,
tulasten tulkinnalle ja

Os2a tulkita virherajojen
yittSvat arvot

D33 k&ytSnngn
menettelyt virheiden
korjauksessa

toiminnan korjaavaan j& parantswaan
kehittamisests kunnossapitoon

ja miilld tehd3

Geometrian
heikkenemizelle on
ohjeistetut mensteim3t,
parametrit j3 rajE-anot

Tietojarjestelmizn
koulu ohjeistu:
osaaminen

Kyky tunnistaa
korjaustarpeita datasta ja
suunnitella kunnossapitos

niiden perusteells

Mallinnustulosten
taustojen chjeistaminen
5 koulutizminen

Autom: a-avusteisen
kunnossapidon suunnittelun
opetiminen ja
ohjeistaminen

Kyloy taydent33 ja muokats
walmiiksi annettujz

Investointien
kohdentaminen

Eun kunnossapidon
keinovalikoima on
kdytetty el parannusta
saada, uusitaan infras

Irvestointien toteutuksen
falkeizzlle laatutasolle on
kriteerit ja vahontakeinot

Investointeja pystytSEn Kustannustietoisuus:

Tuotetzan ennakkotictos

sjoittamaan geometria- WIMImE metSSin eri toimien
malinnuksen perusteella kustannukset ja hyddyt

Omaisuuden
elinkaari on
tiedossa

westointitarpeists
‘tudl

Liikenteentesllisten
investoin titarpeiden
yheistiminen

korjaustarpe

Litkerrteen ke hittymi:
huomigiminen ennusteizsa
ja investointichjelmissa




Tekoaly infra-alalla

* Autonominen tekoaly
 Kyky suorittaa tehtdvia autonomisesti
 datan keruu ja analysointi: tilannekuva
* [ahtotiedot, aikataulu, padstot,
maarat, tapaturmatilastot jne.
* tietomallien tarkistaminen: korjaukset ja

tdydennykset vahenevat

* Adaptiivinen tekoaly
» Kyky parantaa suorituskykya oppimalla
* tulevaisuudessa paljon mahdollisuuksia
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